
  

携帯電話携帯電話携帯電話携帯電話・・・・情報端末情報端末情報端末情報端末「「「「自動検証自動検証自動検証自動検証・・・・評価評価評価評価」」」」システムシステムシステムシステムのののの説明説明説明説明 

導入効果導入効果導入効果導入効果    

■ 評価品質の向上・・・複雑化するファンクションをクマナク検証 

■ 評価コストの削減・・自動で検査出来るので、人件費削減 

■ 開発時間の短縮・・・新機種ラッシュに有効（シナリオ資産の再利用） 

■ 環境の統合化・・・・シナリオの管理で、各部門の評価が統合管理 

■ カメラカメラカメラカメラからからからから画像取得画像取得画像取得画像取得しししし、、、、欠陥検出欠陥検出欠陥検出欠陥検出やややや文字認識文字認識文字認識文字認識などのなどのなどのなどの処理処理処理処理のののの検証検証検証検証をををを行行行行いますいますいますいます。。。。    

■■■■    完成完成完成完成したしたしたしたプリクトプリクトプリクトプリクトををををコマンドコマンドコマンドコマンドとしてとしてとしてとして登録登録登録登録しますしますしますします。。。。    

■■■■    検査用検査用検査用検査用プラットフォームソフトプラットフォームソフトプラットフォームソフトプラットフォームソフトでででで、、、、シナリオシナリオシナリオシナリオでででで書書書書かれたかれたかれたかれた実行実行実行実行コマンドコマンドコマンドコマンドがががが順次順次順次順次

自動実行自動実行自動実行自動実行されされされされ、、、、計測計測計測計測やややや判定判定判定判定をををを行行行行いますいますいますいます。。。。    

■■■■    画像処理画像処理画像処理画像処理はははは、「、「、「、「Image CheckerImage CheckerImage CheckerImage Checker」」」」でででで作成作成作成作成されたされたされたされたスプリクトスプリクトスプリクトスプリクトがががが、、、、実行実行実行実行されますされますされますされます。。。。 

     
 

 

    

 

        

            

                

    

 

 

 

            

 

 

  

 

    

    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   

 

      

 

 

    ≪≪≪≪    検検検検    証証証証    シシシシ    スススス    テテテテ    ムムムム    動動動動    作作作作    概概概概    要要要要    ≫≫≫≫    

Auto TestAuto TestAuto TestAuto Test System System System System は、人の代わりに「「「「指指指指・・・・目目目目・・・・口口口口・・・・耳耳耳耳」」」」とととと判定判定判定判定を自動化！ 

電子機器の機能を自動検証・評価するために開発されたハードウエアとソフトウエアのシステムで、

従来人間が行っていた作業の自動化を目的に開発されたシステムです。 

人間が操作し検査してきた、一連の作業を、ロボットと画像処理と計測を自動で行う事で、検証品質の

向上・検証時間の短縮・検証コストの削減が可能です。  

めまぐるしい機種変更や、複雑化するファンクションの検証に必須です。 

Auto Auto Auto Auto TestTestTestTest System System System System 総合案内総合案内総合案内総合案内    

用途用途用途用途：：：：①①①①端末内部端末内部端末内部端末内部ソフトソフトソフトソフト検証検証検証検証・・・・機能検査機能検査機能検査機能検査のののの自動化自動化自動化自動化    

            ②②②②バグバグバグバグ再現再現再現再現テストテストテストテストのののの繰返繰返繰返繰返しししし試験試験試験試験のののの自動化自動化自動化自動化    

③③③③端末内部端末内部端末内部端末内部ソフトソフトソフトソフトのののの実行速度検証実行速度検証実行速度検証実行速度検証のののの自動化自動化自動化自動化    

④④④④セルセルセルセル生産生産生産生産ラインラインラインラインのののの検査要員検査要員検査要員検査要員のののの削減削減削減削減    
    

【【【【主主主主なななな機能機能機能機能】】】】    

①①①①検証検証検証検証・・・・評価評価評価評価シナリオシナリオシナリオシナリオのののの作成作成作成作成とととと編集編集編集編集ととととステップステップステップステップ実行実行実行実行    

②②②②検証検証検証検証・・・・評価評価評価評価シナリオシナリオシナリオシナリオのののの自動実行自動実行自動実行自動実行    

③③③③ログログログログ保存保存保存保存（（（（画像画像画像画像・・・・計測計測計測計測データデータデータデータ・・・・判定結果判定結果判定結果判定結果））））    

④④④④ロボットロボットロボットロボットののののキーキーキーキー位置情報取得位置情報取得位置情報取得位置情報取得ののののティーチングティーチングティーチングティーチング    

⑤⑤⑤⑤画像処理画像処理画像処理画像処理ソフトソフトソフトソフト「「「「Image CheckerImage CheckerImage CheckerImage Checker」」」」とととと連動連動連動連動してしてしてして動作動作動作動作しししし、、、、自動自動自動自動ででででスプリクトスプリクトスプリクトスプリクトががががコマンドコマンドコマンドコマンド

にににに反映反映反映反映されるのでされるのでされるのでされるので、、、、コマンドコマンドコマンドコマンド作成作成作成作成がががが簡単簡単簡単簡単    

⑥⑥⑥⑥通信制御通信制御通信制御通信制御としてとしてとしてとして（ＧＰ－ＩＢ（ＧＰ－ＩＢ（ＧＰ－ＩＢ（ＧＰ－ＩＢ・・・・ＵＳＢＵＳＢＵＳＢＵＳＢ・・・・ＲＳＲＳＲＳＲＳ２３２２３２２３２２３２Ｃ）Ｃ）Ｃ）Ｃ）    

ＡｕｔｏＡｕｔｏＡｕｔｏＡｕｔｏ    Ｔｅｓｔ（Ｔｅｓｔ（Ｔｅｓｔ（Ｔｅｓｔ（検査用検査用検査用検査用プラップラップラップラットフォームソフトトフォームソフトトフォームソフトトフォームソフト））））    

ＩｍａｇｅＩｍａｇｅＩｍａｇｅＩｍａｇｅ    ＣｈｅｃｋｅｒＣｈｅｃｋｅｒＣｈｅｃｋｅｒＣｈｅｃｋｅｒ（（（（画像処理画像処理画像処理画像処理ののののスプリクトスプリクトスプリクトスプリクト作成作成作成作成ソフトソフトソフトソフト））））    

【【【【主主主主なななな機能機能機能機能】】】】    

①①①①カメラカメラカメラカメラ画像画像画像画像のののの取得取得取得取得    

②②②②文字認識文字認識文字認識文字認識    

③③③③パターンマッチングパターンマッチングパターンマッチングパターンマッチング    

④④④④面積面積面積面積とそのとそのとそのとその数数数数のののの計測計測計測計測    

⑤⑤⑤⑤カメラカメラカメラカメラ位置合位置合位置合位置合わせわせわせわせ    

⑥⑥⑥⑥マスキングマスキングマスキングマスキング    

⑦⑦⑦⑦カメラカメラカメラカメラ画像画像画像画像のののの取得取得取得取得    

⑧⑧⑧⑧シミシミシミシミ････ゴミゴミゴミゴミ計測計測計測計測    

⑨⑨⑨⑨色色色色むらむらむらむら計測計測計測計測    

⑩⑩⑩⑩欠陥計測欠陥計測欠陥計測欠陥計測 

ロボットが通話キーを操作 

カメラが表示画像を取り込む 

開始 

画像の確認 

ＴＶ電話画像確認 

基地局シミュレータ発呼指令 

着呼スピーカ音確認 

（音圧レベル確認） 

ロボットが端末の電源投入 

ｵｰﾃﾞｨｵｱﾅﾗｲｻﾞでＳＰﾚﾍﾞﾙ読み込む 

次の検査 

外部機器 

■基地局ｼﾐｭﾚｰﾀ 

■ｵｰﾃﾞｨｵｱﾅﾗｲｻﾞ 

検査フローの説明 ハード構成の説明 

NG 



  

                                                           

    

    

    

    

    

    

    

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                                                                  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   新栄電子計測器株式会社   

〒252-0816 神奈川県藤沢市遠藤２６３６ 

 TEL 0466-88-3030 

http://www.shin-ei.ne.jp 

Auto Auto Auto Auto TestTestTestTest System System System System    （（（（自動検証自動検証自動検証自動検証・・・・評価評価評価評価システムシステムシステムシステム））））のののの概要概要概要概要 

「Ａｕｔｏ「Ａｕｔｏ「Ａｕｔｏ「Ａｕｔｏ    Ｔｅｓｔ」Ｔｅｓｔ」Ｔｅｓｔ」Ｔｅｓｔ」でででで接続接続接続接続できるできるできるできるハードウエアハードウエアハードウエアハードウエア    グループグループグループグループ    
■    ロボットロボットロボットロボット    （（（（オートフィンガオートフィンガオートフィンガオートフィンガ・・・・パラレルフィンガパラレルフィンガパラレルフィンガパラレルフィンガ・・・・コンタクトフィンガコンタクトフィンガコンタクトフィンガコンタクトフィンガ    各種各種各種各種））））    

■    計測器計測器計測器計測器（（（（オーディオアナライザオーディオアナライザオーディオアナライザオーディオアナライザ・・・・基地局基地局基地局基地局シミュレータシミュレータシミュレータシミュレータ・・・・デジボルデジボルデジボルデジボル・・・・プログラムプログラムプログラムプログラム電源電源電源電源）））） 
プラットフォームソフトプラットフォームソフトプラットフォームソフトプラットフォームソフト「Ａｕｔｏ「Ａｕｔｏ「Ａｕｔｏ「Ａｕｔｏ    Ｔｅｓｔ」Ｔｅｓｔ」Ｔｅｓｔ」Ｔｅｓｔ」のののの実行形体実行形体実行形体実行形体    

■■■■    検査用検査用検査用検査用プラットフォームソフトプラットフォームソフトプラットフォームソフトプラットフォームソフトがががが、、、、接続接続接続接続されたされたされたされたハードハードハードハードをををを制御制御制御制御しししし計測判定計測判定計測判定計測判定をををを行行行行いますいますいますいます。。。。    

■■■■    画像処理画像処理画像処理画像処理「Ｉｍａｇｅ「Ｉｍａｇｅ「Ｉｍａｇｅ「Ｉｍａｇｅ    Ｃｈｅｃｋｅｒ」Ｃｈｅｃｋｅｒ」Ｃｈｅｃｋｅｒ」Ｃｈｅｃｋｅｒ」がががが、、、、文字認識文字認識文字認識文字認識・・・・マッチングマッチングマッチングマッチング・・・・シミシミシミシミ・・・・ゴミゴミゴミゴミ検査検査検査検査をををを行行行行いますいますいますいます。。。。    

・・・・基地局基地局基地局基地局シミュレータシミュレータシミュレータシミュレータ    

・・・・デジボルデジボルデジボルデジボル    

・・・・プログラムプログラムプログラムプログラム電源電源電源電源    

・・・・PLCPLCPLCPLC 

ＳＴＡＲＴ 

機種選択メニュー 

シナリオ編集画面 

検査画面 

機器選択メニュー 

接続接続接続接続するするするする機器類機器類機器類機器類のののの

選択選択選択選択をををを行行行行いますいますいますいます。。。。    

画像処理 

キー位置情報設

定画面 

擬似キーボード表示 

動画モニタ表

Image CheckerImage CheckerImage CheckerImage Checker 

ＡｕｔｏＡｕｔｏＡｕｔｏＡｕｔｏ    ＴｅｓｔＴｅｓｔＴｅｓｔＴｅｓｔ 

「Ａｕｔｏ「Ａｕｔｏ「Ａｕｔｏ「Ａｕｔｏ    Ｔｅｓｔ」Ｔｅｓｔ」Ｔｅｓｔ」Ｔｅｓｔ」でででで接続接続接続接続できるできるできるできる機器機器機器機器    

携帯検査携帯検査携帯検査携帯検査(AF(AF(AF(AF----80A)80A)80A)80A)    

携帯検査携帯検査携帯検査携帯検査(PF(PF(PF(PF----32)32)32)32)    

外部機器外部機器外部機器外部機器    

オーディオアナライザオーディオアナライザオーディオアナライザオーディオアナライザ    

大型機器大型機器大型機器大型機器(AF(AF(AF(AF----150)150)150)150)    

カーナビカーナビカーナビカーナビ・・・・アンドロイドアンドロイドアンドロイドアンドロイド検査検査検査検査

(AF(AF(AF(AFWWWW----222200)00)00)00)    

代理店 


